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Piese

Adaptor L (2) Bloc 5x23 (1)

Bloc 5x11 (4)Bloc 3x11 (4)

45 Ventilator

Bloc 1x5 (5)Bloc de îmbinare 1 (2) Bloc de îmbinare 2 (2)
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PASUL 1

Bloc 11x17 (2)

Buton (1) Potențiometru (1)

Acumulator 1 (1) Acumulator 2 (2)
Placă de bază NODE (1)

Motor 2 (1)

Roată M (1)

Prelungitor (2) Cablu de conectare (3)

Roată de direcție (1) Angrenaj M (2)

Bloc de 135º (2)

Bloc N 2x5 (4)

Conector 
de ax (4) Ax L (1)L-shaft

Cauciuc roșu de ax 
(7)

Piuliță (2)
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L 1:1
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x2

Triunghiul 
roșu „ ” 
indică 
poziția.
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Cum se conectează?

1.   Fă clic pe butonul „Coding”, aflat în stânga, pentru a ajunge  
în interfața de programare.

POWER

Acumulatori

Motor 2

LEFT1

Potențiometru

IN1

Buton

IN2
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PASUL 1

2.  Fă clic pe „Samples” pentru a vedea 
câteva configurări cu titlu de exemplu.

3. Fă clic pe „Fan”.


